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⑤空间模型构建——虚拟装配

1.装配目录树

 装配目录树由子装配体，零件，约束关系
三部分组成

虚拟装配技术和通常的3D装配技术没有本质的区别，首先导入零件然后进行配合的约束。一般采取自
下而上的装配方法，即从小的零件首先组成一个小的组件（装配体），在此组件上逐步添加新的组件，组
成一个完整的装配体。

  子装配体组件
（3个）

子装配体3

  子装配体1

子装配体4

子装配体2

装配导
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2.认识约束关系

点击主菜单栏“装配”，选择快捷图标“装
配约束”，打开约束信息

对齐：表示两个面重合

  同轴：两个轴孔同轴且相互接触

  距离：两个面保持固定距离

平行：表示两个面平行
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3.虚拟装配过程（以“X轴组件”为例说明）

(1) 新建装配体。

点击文件-新建-模型-装配，文件
名为“X轴组件”
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(2) 选择工具栏“添加组件”，将装配

体中的三个部件添加到视图窗口，然后点

工具栏“移动组件”，将工件移到大致要

求的位置
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(3) 选择-装配约束-同心配合将支撑板和
支撑座左侧的两个孔对齐，并使两个
面接触。

        装配完成后左侧约束树中显示约束内
容，装配图中显示约束符号，。 
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(4) 用同样的方法将支撑板和右支撑座

        的两个孔进行同轴配合
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(5)装配完成后的组件图如下，左侧

显示四个约束信息，装配图中显示

对应的四个约束符号，每种约束符

号对一种约束。双击约束信息可以

重新修改或删除。
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(6)外购件模型导入 

外购件模型供应商提供的直接从供应商导入，没有的提供的需要重新建模。右侧为外购件模型例子，一

般为标准件。
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(7)总装配体装配 

   装配原则：由下而上，由里到外装 配。

(1)建立新装配体文件，文件命名为  “X
轴模组组件”

(2)添加组件，选择子装配体“模组安装
座”，将装配体摆放成正轴侧方位。
　
(3)继续添加组件，选择子装配体“X轴模
组”。
　　　
(4)选择“同心＂配合，将模组座的A处螺
孔和模组底部相对应沉头孔位配合。

装配完成的总装配体见右图“X轴模组装
配体”

A

              X轴模组装配体
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(8)装配完成

外购件模型供应商提供的直接从供应商导入，没有的提供的需要重新建模。右侧为外购件模型例子，一

般为标准件。

              X轴模组装配体


